
実写映像再生ソフトウェア

True Sim



速度やハンドル角
度を画面に表示可

能

映像サイズは画面に合わせて
調整可能

概要

専用撮影・加工

撮影はルーフの上に360度カメラを設置した車両で行います。
国内だけでなく、国外での撮影も相談の上で対応可能です。
ご指定の場所の映像を撮影し、ソフトウェアで再生できるよう
に加工したデータをご納品します。撮影からデータのお届けまで
数日から数週間で対応可能です。

True Simは360度カメラで撮影した走行映像に対して特徴点などの各種情報を抽出し、撮影時のカメラ視点/角度の
映像だけでなく、撮影時とは異なるカメラ視点/角度からの映像に変換して再生することができる映像再生ソフトウェアで
す。岩根研究所が特許をもつカメラベクトル技術を応用して東陽テクニカと岩根研究所が共同で開発しました。ソフトウェ
ア上で映像を再生するためには専用の加工処理が必要であるため、映像再生ソフトウェアの販売だけでなく、国内と国
外において、映像撮影から加工までの一連のサービスを提供しています。

１回の撮影で得られる映像データの
みを使用して加工処理が可能です。

国外撮影サービスを提供１回の撮影でOK 国内どこでも対応

一般車両が通行できる道路であ
れば、国内どこでも撮影します。

米国でも撮影サービスを提供しま
す。それ以外の国や地域につい
ては別途ご相談ください。

撮影車両 撮影用360度カメラ

速度やハンドル角度を画面に
表示可能

映像再生時のソフトウェアのキャプチャ画像

実映像を使用
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一般的な3Dモデリングソフトで作成した
3Dモデルを挿入できます。

⚫ 撮影時の揺れや傾きを補正
CGでなく実際の画像を再生するため、
圧倒的な現実感を得られます。

⚫ 実写映像を使用

撮影時の画像の揺れや傾きを補正
できます。

再生時に車両運動と映像を連動でき、ドラ
イビングシミュレータとして、映像内を自由に
運転できます。

⚫ 車両運動と映像を連動

CarSimやCarMakerなどの車両運動
シミュレータと連携できます。

⚫ 車両運動シミュレータと連携

撮影時とは異なるカメラの視点と角度に変更で
きます。

⚫ カメラの視点と角度を自由に変更

路面形状などとデータを同期するために
cm単位のGNSSと連携できます。

⚫ GNSSと連携

複数のTrue Sim間でお互いに通信し、
同一空間でのシミュレーションが可能です。

⚫ 複数システムの連携

⚫ 3Dモデルの挿入

特長
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AEB機能検証用のサンプル再生映像のキャプチャ画像

近年のADAS搭載車両には多数のカメラシステムが搭載おり、Euro NCAPのレーティングテストなどのための機能検
証は実走行で時間をかけて行われています。True Simの再生映像を使用することで、実走行で行っている機能検
証をラボ内で行うことができ、試験の効率を高めることが可能です。現実世界の白線のかすれや壁面の汚れを撮影
してきたままに再生可能です。Carmakerなどの車両運動シミュレータと連携させることで、ブレーキに伴う車体のノー
ズダイブを再現し、その影響を考慮した評価が可能です。

白線検知などで使用されるサンプル映像のキャプチャ画像 ラボ内でのADASカメラ機能検証イメージ画像

AEB CCRs機能検証 AEB CPFA機能検証

ADASカメラの機能検証を効率化

用途① ADASカメラ機能検証

用途② ドライビングシミュレータ

公道やテストコースで撮影を行い、その映像の中に自動車やダミー人形などの3Dモデルを後から挿入することで
AEB機能検証用のシナリオ映像を作成します。

白線のかすれを
そのまま再現

壁面の汚れを
そのまま再現

AEB CCRs機能検証用サンプル映像のキャプチャ画像 AEB CPFA機能検証用サンプル映像のキャプチャ画像
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視線計測システムとの連携

True Simでは実映像を使用できるため、CG映像に比べるとリアリティが高くなります。ドライビングシミュレータとして使用す
ると、被験者は没入感を得られ、現実の走行により近い環境で様々な評価を行うことが可能です。視線計測システムや生
体計測システムとドライビングシミュレータを組み合わせた人間計測ソリューションのご提案も可能です。

人間の特性評価に適したドライビングシミュレータ

用途② ドライビングシミュレータ

カメラで撮影した被験者の顔の映像をリアルタイムに画像解析
することにより、頭部運動や視線方向、まぶたの開き、瞳孔径などを
数値として出力するシステムです。被験者に非接触のカメラで撮影
することで計測ができるため自然な状態の計測が可能です。

生体計測システムとの連携

脳波と心電図の解析から人の情動変化をリアルタイムに客観化

情動の客観化とは

人間の身体の状態は外部の環境や刺激によって常に変
化します。視覚・嗅覚・味覚・聴覚・触覚から刺激がもたら
す脳波と心電図の変化から、情動を数値化します。
脳波の周波数解析によって『覚醒度』が、心電図の自律
神経解析により『快適度』が解析できます。脳波・心電図
の解析データを心理学者ラッセルの「心理空間モデル」様
式で表すことで外部の環境や刺激が身体にどのような効
果を与えるのかを評価できます。

360度スクリーンに投影した高速道路走行映像のキャプチャ画像_後方デモ設備(3面ディスプレイのドライビングシミュレータ)

360度スクリーンに投影した高速道路走行映像のキャプチャ画像_前方

視線計測システムのソフトウェアキャプチャ画像

視線計測システムで使用する被験者撮影用のカメラとLED
視線計測システムとの連携(緑円が視線位置)

シ ン プ ル

安 心 感

信 頼 性 センサ設置の適否や脳波・心電図波形への混入ノイズの自動判別

脳波や心電図波形を自動保存、別売ソフトで再解析も可能

計測はセンサ３つ(頭部1つ、鎖骨2つ)のみで設置から測定まで短時間
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比較的小さなドライビングシミュレータや単眼カメラシステム評価など、１台のPCを使用して1枚のディスプレイや
１台のプロジェクタでスクリーンに映像を投影する場合にはTrue Sim single nodeを使用します。

ディスプレイ１台のドライビングシミュレータ 単眼カメラシステムの評価用映像のキャプチャ画像

ラインナップ① True Sim single node

用途② ドライビングシミュレータラインナップ② True Sim multi node

360度のドライビングシミュレータや複眼カメラシステム評価など複数台のディスプレイや複数台のプロジェクタでスクリーンに
映像を同期して投影する場合にはTrue Sim multi nodeを使用します。システムの規模に応じて複数のPCを使用する
場合もあります。円筒スクリーンや部分球スクリーンへの表示にも対応しています。

部分球スクリーンへの映像出力設定のイメージ円筒スクリーンへの映像投影

360度の円筒スクリーンへの映像投影のためのシステム構成例(PC7台とプロジェクタ6台)
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本製品は岩根研究所と共同で開発しており、岩根研究所が特
許を有するカメラベクトル(CV)技術を使用しています。CV技術は
全周囲動画映像からカメラ位置を自動的に高精度に求め、映像
にカメラ位置を付加したCV映像を作成する技術です。

CV技術は、全周囲動画映像からカメラ位置を自動的に高精度に求め、映像にカメラ位置を付加したCV映像を
作成する技術です。CV映像を取得するには複数カメラは必要なく、単一カメラで取得できます。そのため撮影装
置がきわめて単純化されるという優れた特徴があります。この方法により映像の各フレームに対応するカメラ位置
(X,Y,Z)と姿勢(θx,θy,θz)の三次元データが映像の全フレームについて求められます。

CV映像の特長は、いつでも三次元化が可能ということです。全フレームのカメラ位置と姿勢が既知となっているため、カメラ
移動近傍の対象物を広範囲の視角から捉え、対象物の三次元座標や、三次元形状を座標と共に読み取ることが可能
となります。又映像があたかもCGであるかのように、様々な映像の加工が可能になるという優れた特徴を持っています。

キーテクノロジー
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カメラベクトル(CV値)と映像 CV値と映像から抽出された特徴点



JQA-EM4908 JQA-QM8795
技術センター

大 阪 支 店 〒532-0003  大阪府大阪市淀川区宮原1-6-1（新大阪ブリックビル）

名 古 屋 支 店 〒460-0008 愛知県名古屋市中区栄2-3-1（名古屋広小路ビルヂング）

宇 都 宮 営 業 所 〒321-0953 栃木県宇都宮市東宿郷2-4-3（宇都宮大塚ビル）

技 術 セ ン タ ー 〒103-8284 東京都中央区八重洲1-1-6

テクノロジーインターフェースセンター 〒103-0021  東京都中央区日本橋本石町1-1-2

本カタログに記載された商品の機能･性能は断りなく変更されることがあります
。

FAX.06-6399-9781

FAX.052-253-6448

FAX.028-638-5380

FAX.03-3246-0645

FAX.03-3246-0645

TEL.06-6399-9771

TEL.052-253-6271

TEL.028-678-9117

TEL.03-3279-0771

TEL.03-3279-0771

機械計測部

〒103-8284  東京都中央区八重洲1-1-6

TEL.03-3279-0771 FAX.03-3246-0645 E-Mail : web-car@toyo.co.jp

www.toyo.co.jp

⚫ 実車映像再生ソフトウェアの紹介-NCAPへの適用： https://www.youtube.com/watch?v=rK1I2l1BUVE

⚫ 実車映像再生ソフトウェアの紹介-市街地走行動画：https://youtu.be/hauwyRLjWJ0

⚫ 実車映像再生ソフトウェアの紹介-市街地走行動画_車線変更有 : https://youtu.be/HJZha26aJHA

⚫ 非接触式視線計測システムの紹介-映像編: https://youtu.be/d6dp5gkB9nc

⚫ 非接触式視線計測システムの紹介-プレゼン編 : https://youtu.be/RuOhra65l_Y

⚫ 路面形状計測システムの紹介-プレゼン編 https://youtu.be/sDrMbHATGyY

自動運転システム検証用エコシステム「DMTS2」

東陽テクニカ 技術研究所

関連動画一覧

市場の潜在ニーズを的確に捉え、時代を先取りした技術の研究開発を推進することにより、独自の計測技術・ソリューショ
ンをグローバルに提供するために2017年に「技術研究所」を設立しました。自動運転車の開発支援を行うための新しいソ
リューションの創造に取り組んでいます。本製品も技術研究所が開発を行った製品です。

技術研究所開発製品

自動運転のアルゴリズム開発や検証のためのオープンソースの
シミュレータであるCARLAをベースに様々なシミュレータを連携
動作させることで、それぞれのシミュレータの得意な分野のみを
使用するエコシステムを構築し、自動運転シミュレーション環
境構築から実車両での検証までをサポートします。

東陽テクニカ本社(東京都中央区八重洲) テクニカルリサーチラボ(神奈川県厚木市)

DMTS2の連携イメージ

http://www.toyo.co.jp/
https://www.youtube.com/watch?v=rK1I2l1BUVE
https://youtu.be/hauwyRLjWJ0
https://youtu.be/HJZha26aJHA
https://youtu.be/d6dp5gkB9nc
https://youtu.be/RuOhra65l_Y
https://youtu.be/sDrMbHATGyY

