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ACTERE4.0

様々な試験アプリケーションに一つのプログラムで対応

簡易試験向け共通ソフトとフレキシブルな個別プログラミング

個別制御と表示（マルチスクリーン）

カスタムメイドソリューション

バージョン4.0

HiL, PiL, XiL, SiL試験対応



ACTEREは自動車やその他多くの工業分野で使用されるテストベンチ制御用向けソフトウェアです。
複雑で並列に実行されるテストシーケンスを分かり易く設定することができます。並列なテストシー
ケンスを同時、もしくは選択して実行することができます。スクリプト言語としてACTEREはGroovy
ベースのJavaを使用します。CAN,Pilz,Wagoなどの自動車およびFA分野でのオープンで包括的なイン
ターフェースを提供します。ACTEREは測定の実行、ドキュメント化、評価とオフライン解析が可能に
なります（全ての動作は測定中、同時に実行されます。）。ACTEREは様々な既存の定義が含まれてお
り、（μAct、miniAct、HiLAct）アクチュエータを制御するソフトウェアパッケージです。さらにこ
の革新的なソフトウェアはDiademをサポートしています。

■ACTEREの長所

・64bitシステム対応

・各プログラムに対して豊富なサンプルを準備

・インターフェース

> DUT-A Modular

> CAN

> CANoe

> イーサネットCAN

> Modbus

> NI DAQmx

・測定データの出力

・1年間の無償アップデート

■ACTEREの特徴

・パラレルシーケンス対応

・テストシーケンスとユーザインターフェースの同時表示

・テストシーケンスの見える化

・幅広い試験実施方法の選択肢

・複数テストシーケンスの実行

・レポート出力の簡易設定

・シンタックスハイライト

・測定データの保存





■ソフトウェアの構造

ACTEREソフトウェアは並列して実行されるテストプロジェクトでそれぞれの試験タスクを管理します。
プロジェクトは構成、インターフェース、プログラミングが主な設定ポイントになります。

一つのプロジェクトは以下で構成されます。

・校正情報の関連を含むハードウェア詳細仕様

・ハードウェア情報とデータに直接アクセスするスクリプトに基づく動作と条件

・動作と条件から構成されるシーケンス、定義されたシーケンスと並列に試験されるシーケンス

・システム状況のモニタとテストシーケンスを制御するために特別に設計された
ユーザインターフェース





■インターフェース
 テスト管理システム
 自動車向けバス

CAN,CANoe
 OEM仕様（ODIS、XILなど）
 オートメーションバス

PROFIBUS、PROFINET
 制御システム

S7,WinAC,FUP
 EAシステム

ET200S、IOC、DuT-A Modular、Spider8,CTS、Wago、
Epos、FUP、Yokogawa

 RFIDユニット
 プリンター、スキャナ
 HBM,NI
 μACT、miniACT

■Simulink Real-Time
自由にインターフェースが構築できるので用途が広く、フレキシブルです。
リアルタイムに演算処理が可能で様々なインターフェースやバスに対して対応ができます。

■アプリケーション例
 Kubrich μActv1
 Kubrich μActv2
 Kubrich 3Dロードセル
 LinMot-リニアモーター

■インターフェース
 EtherCAT
 PROFIT
Simulink Real-Timeは自身のカーネルで実行されるため、アプリケーションはほとんど全
てのPCでリアルタイムに実行可能です。（追加のオペレーションシステムは不要）

■特長
 新しい制御タスクの作成
 新しいアクチュエータやハードウェアの交換のための既存の制御タスクの簡単適用
 ハードウェアが完成前にテストタスクのプレシュミレーション



■分岐
複数のサブプロセスが同時に独立して実行される
例：複数のウィンドウリフターモーターは同時に操作される。

■合流
複数の並列シーケンスが一つに合流する。これは全てのシーケンスが
完了した後も継続する。
例：全てのウィンドウリフターが目標位置に到達している。

■決定
いくつかの選択肢の内の一つを通過する。選択肢の決定は条件に
よって決定される。
例：測定サイクルか通常のサイクルかを判定する。

■統一
並列試験の完了後、さらに同一の動作でテストシーケンスが実行される。
例：一つ前のサイクルが完了して、次の試験が継続する。

並列シーケンスの思考



■実施可能なプロジェクト例

 曲げモーメントテストベンチ

 小型モータテストベンチ

 HILテストベンチ

 特性調整テストベンチ

 LEDのEOL

本書に記載された商品の機能・性能は断りなく変更されることがあります。

株式会社 東陽テクニカ オートモティブ・ソリューション部
〒103-8284 東京都中央区八重洲 1-1-6    TEL. 03-3279-0771 FAX. 03-3246-0645 
https://www.toyo.co.jp/mecha/    Email: web-car@toyo.co.jp

大阪支店
名古屋支店
宇都宮営業所

〒532-0003 大阪府大阪市淀川区宮原1-6-1 (新大阪ブリックビル)  TEL. 06-6399-9771 FAX. 06-6399-9781
〒460-0008 愛知県名古屋市中区栄2-3-1（名古屋広小路ビルヂング） TEL.052-253-6271 FAX.052-253-6448
〒321-0953 栃木県宇都宮市東宿郷2-4-3 （宇都宮大塚ビル）   TEL. 028-678-9117 FAX. 028-638-5380

■WEBアプリとACTERE

リモート制御例

https://www.toyo.co.jp/mecha/
mailto:Ele2@toyo.co.jp
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