
高速回転対応エンコーダ (高精度ABZ相)
～EMAシリーズ｜最大35,000 rpm対応～

モデル
パルス数
[ppr]

最大回転数
[rpm]

EMA-0050-C 50

35,000 a)

EMA-0096-C 96

EMA-0100-C 100

EMA-0192-C 192

EMA-0200-C 200

EMA-0250-C 250

EMA-0256-C 256

EMA-0360-C 360

EMA-0400-C 400

EMA-0500-C 500

EMA-0512-C 512

EMA-0720-C 720 25,000

EMA-0900-C 900 20,000

EMA-1000-C 1,000
18,000

EMA-1024-C 1,024

EMA-1250-C 1,250 14,000

■各モデル仕様

■出力波形

・高精度ABZ相エンコーダ
・最大 35,000 rpm対応
・低イナーシャ 5.19×10-8 kg･m2

・Magtrol社コントローラ接続サポート
・EMAシリーズ含めたモータトルク
計測システム一式のご提案可能

■共通仕様

■ピン配置 b)

信号 ピン配置

Channel B 2

＋5 Volts 7

Common 9

Channel A 11

Index 12
Dsub15ピンコネクタ

b) Dsub15ピンコネクタケーブルが別途必要になります。

a) 許容最大回転数(機械的)により制限

機械的仕様

許容最大回転数(機械的) 35,000 rpm

最大ドラッグトルク@1,000 rpm 0.353 mN･m

イナーシャ 5.19×10-8 kg･m2

出力仕様

検出方式 インクリメンタル

出力形態 矩形波

出力位相差 A, B位相差90°

電気的仕様

電源電圧 5 VDC

消費電流 最大200 mA



本カタログに記載された商品の機能･性能は断りなく変更されることがあります。

magtrol@toyo.co.jp

https://www.toyo.co.jp/e-mobility/contents/detail/magtrol.html

magtrol@toyo.co.jp
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eモビリティ計測部 Magtrol担当

〒103-8284  東京都中央区八重洲1-1-6

TEL.03-3279-1108 FAX.03-3246-0645 E-Mail : magtrol@toyo.co.jp

https://www.toyo.co.jp/e-mobility/contents/detail/magtrol.html

大 阪 支 店 〒532-0003  大阪府大阪市淀川区宮原1-6-1（新大阪ブリックビル）

名    古 屋 支   店      〒460-0008 愛知県名古屋市中区栄2-3-1（名古屋広小路ビルヂング）

宇 都 宮 営 業 所 〒321-0953 栃木県宇都宮市東宿郷2-4-3（宇都宮大塚ビル） 

R & D セ ン タ ー  〒135-0042 東京都江東区木場1-1-1

FAX.06-6399-9781

FAX.052-253-6448

FAX.028-638-5380

FAX.03-3246-0645

TEL.06-6399-9771

TEL.052-253-6271

TEL.028-678-9117

TEL.03-3279-0771

■寸法

■使用例(モータトルク計測｜PMSMのベクトル制御パラメータ測定)

被試験モータ

トルク計負荷装置

カップリング

ベースプレート

EMAシリーズ

トルク回転パルス
(A/B/Z相)

ブレーキ負荷印可

負荷制御

計測

PMSM(永久磁石同期モータ)の制御には、ロータの位置角度を検知して、ステータコイルへの電流をフィード
バックするベクトル制御が用いられています。EMAシリーズに搭載されているエンコーダは、角度測定が可能な
ABZ相のエンコーダが内蔵しています。ベクトル制御のパラメータ解析に対応した電力計と組み合わせることで、
駆動中のid 、iq、Ld、Lqといったベクトル制御のパラメータを測定することが可能です。

信号分岐BOX
SBB15

ダイナモメータコントローラ 
DSP7011

負荷制御･計測ソフトウェア
TMT
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